Программа расчетов выправки, переустройства 
и проектирования плана железнодорожного пути
RWPLAN 1.3

Актуальность работы
План железнодорожной линии и его состояние во многом определяют экономические показатели, условия и скорости движения поездов, а также комфортность езды. Проблема получения информации о плане не была столь острой, пока не появилась необходимость повышения скоростей движения, мониторинга пути, внедрения ГИС и САПР. Решение этих задач возможно только при получении более-менее точной информации о плане пути, в то же время существующие методики не позволяют это осуществить в полной мере. Сегодня при решении задач плана зачастую используются методики из эпохи «ручного» счета; задачи поиска проектных параметров плана пути подменяются задачами содержания пути без точного определения положения пути в плане; выравнивание плана производится по короткой базе путеизмерительного вагона, при этом состояние плана пути между ярко выраженными кривыми практически не оценивается; вместо интегральной оценки состояния плана выполняется оценка в отдельных точках пути.
Основные результаты от внедрения
Повышение точности съемки и расчетов выправки и переустройства плана железнодорожного пути. Решение задач при любых видах съемки в условиях множества ограничений на проектное решение. Реконструкция плана для повышения скоростей движения поездов с обеспечением заданной максимальной скорости.

Описание продукта или технологии
В представляемом программном продукте RWPlan 1.1 реализованы комплексный подход к решению проектных задач, а также математические модели, описывающие с высокой точностью существующее и проектное положения железнодорожного пути и многие другие уникальные возможности. Программа совместима по входным и выходным данным с продуктами КРЕДО, является универсальной и одинаково хорошо работает как в эксплуатирующих организациях (дистанции пути, ПМС и т.п.), так и в проектных (желдорпроекты, гипротрансы и т.д.)
Стадия разработки
Программа реализована для ОС Windows XP. Языки интерфейса и выходной документации: украинский, русский, английский. Программа используется во всех дистанциях пути УЗ, в ряде проектных организаций Украины и России.

Преимущества над аналогами
Программа выгодно отличается от известных систем точными математическими моделями; полной совместимостью с КРЕДО; уравниванием съемки; широкими возможностями по работе с любыми видами съемки; реализацией разнообразных ограничений на величину и направление сдвигов, на пикетажные положения элементов; детальными расчетами допускаемых скоростей для существующего и проектного путей; возможностью решения различных проектных задач; обеспечением габаритов; оценкой затрат на выполнение работ и др.

Описание рынка сбыта
Эксплуатирующие, ремонтные и проектные организации железнодорожного транспорта.

Ситуация относительно интеллектуальной собственности: все права на программу принадлежат автору.
Деловые возможности
Установка программного обеспечения, проведение обучения специалистов заказчика работе с программой RWPlan.
Ориентировочная стоимость:

– стоимость одного рабочего места 2500$;
– стоимость одного рабочего места для дистанций пути (облегченная версия без координатных моделей) – 500$.
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Главное окно программы
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Допускаемые скорости для исходного состояния
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Чертеж междупутий
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Чертеж рихтовок и допускаемых скоростей

Реквизиты предприятия:

почтовый адрес:
 49010, г. Днепропетровск, ул. Лазаряна, 2

телефон, факс:
тел.: (056)776-59-47, факс: (0562) 47-18-66

e-mail:
dnuzt@diit.edu.ua
web-сайт:
http://www.diit.edu.ua
Форма собственности:
государственная.
Руководитель предприятия:

должность:
ректор

фамилия, имя, отчество:
Пшинько Александр Николаевич

телефон руководителя:
(056)776-59-47.
Контактное лицо инновационного проекта:

должность:
 
     доцент

фамилия, имя, отчество:
Корженевич Иван Петрович

телефон:
(0562) 33-58-96

e-mail:
ksi@a-teleport.com
web-сайт:
http://www.kipdiit.dp.ua
Основная продукция предприятия: научно-образовательная деятельность.

